Ihr CE-Partner

MBT- Workshop

Ubung 05a: Integriertes Fertigungssystem
Pressenstempel (Normalbetrieb)




Integriertes Fertigungssystem IBS
Aufbau und Komponenten Ihr CE-Partner
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Integriertes Fertigungssystem IBS
Aufbau und Komponenten Ihr CE-Partner

Fertigungs- u. Schutzbereich B Fertigungs- u. Schutzbereich A
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Technische Informationen

von Personen im Gefahrenbereich, diirfen

Ev.,=56J .
szﬂo mm/s von den gefahrbringenden Bewegungen des

hydraulisch angetriebenen Pressenstempel

Pressenstempel T —
Schutztiir
ST1
FAntrieb
E 2 kN h=2250mm
’ Fo=5000 N
7 R N T Pressenstempel
E Bei einem potenziell moglichen Aufenthalt
/ 10 kN
I
I
L4

keine Gefahrdungen ausgehen.

Schutztir
ST2

Lichtgitter
LG1

Stempelarretierung

Die Arretierung muss wahrend des Betriebs aktiv
sein. Eine inaktive (geloste) Arretierung kann zu
schwerwiegenden Personenschaden durch weg-
fliegende Teile fuhren.
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Sichere Bewegungssteuerung
Pressenstempel

lhr CE-Partner

Sichere Situation:
Kein Aufenthalt von
Personen im Gefahrenbereich

Gefahren-
bereich
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BEWEGUNG

Sichere Situation:
Stempelarretierung aktiv

et A Es liegen keine kritischen
Situationen vor

Referent: Udo Schuster | Ingenieurbiiro Schuster

Es liegen kritische

Situationen vor

Pot. Gefahrensituation:
Aufenthalt von Personen im
Gefahrenbereich

LG1

STILLSTAND

Pot. Gefahrensituation:
Stempelarretierung gelost
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Sichere Bewegungssteuerung IBS
Pressenstempel (Kritische Situationen) lhr OF Partner

Schutztiir Es liegen kritische
Situationen vor

Kritische Situationen

= Schutztlir ST1 geodffnet
= Schutztlir ST2 getffnet
= Schutzfeld des Lichtgitters LG1 unterbrochen

Lichtgitter
LG1

Weitere kritische Situationen

= Stempelarretierung inaktiv (gelost)

= Personen im Gefahrenbereich bei
geschlossenen Schutztiiren und nicht
unterbrochenem Schutzfeld des Lichtgitters

Stempel-
arretierung

Es liegen keine kritischen
Situationen vor
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Sichere Bewegungssteuerung
Pressenstempel (Sicherheitsbezogene Reaktionen) Ihr CE-Partner

Kritische
Situationen

Antriebsenergie unterbrechen

Kinetische Energie umwandeln

Aktive

Antriebsenergie unterbrechen [ B

Phase
(Stillsetzen)

F, Antrieb — ON

Exin=0J Pressen-
stempel

h=1.050 mm

Position sichern (Hochhaltung) [

SICHERER
ZUSTAND

Aktive Phase

(Ingangsetzen
verhindern)

Keine kritischen
Situationen
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Sichere Bewegungssteuerung
Stempelbewegungen / Wegfliegende Teile (Risikopotenzial)

lhr CE-Partner

Erforderlicher Performance Level

FAntrieb

2 kN Fe=5000N | v _ 5 550 mm
v =150 mm/s

10 kN

Risikopotenzial: Stempelbewegungen
Verursacht durch:

= Flachenpressung (Antriebsenergie)

= Flachenpressung (Schwerkraft)

= Kinetische Energie

Risikopotenzial: Wegfliegende Teile
Verursacht durch die kinetische Energie der
Bruchstiicke.
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Sichere Bewegungssteuerung IBS
Pressenstempel (Logikschaltbild) Ihr CE-Partner

Kritische = Geoffnete Schutztiren ST1/ST2
Situationen: = Schutzfeld des Lichtgitters LG1 unterbrochen
=_Stempelarretierung inaktiv (gelost)
= Pérsonen im Gefahrenbereich bei gleichzeitigem HIGH-Signal
der Uberwachungssensorik (Schutztiiren / Lichtgitter)

Es liegen kritische
Situationen vor

|II

Sicherheitsbezogene = Energieunterbrechung: H-Antrieb , Pressenstempe
Reaktionen: = Energieumwandlung ,Kinetische Energie”: JA
= Positionssicherung ,,Pressenstempel: JA

) y Quittiersignal o
Quittiertaster QT1
Uberwachungssignal i

]
Schutztiir ST1 RS-
Flipflop

Logikschaltbild:

STILLSTAND

Uberwachungssignal | |

Schutztlir ST2 Aktorik:
& O-FIR QOH Bewegungssteuerung

Reaktionstyp: C

Empfangersignal

Lichtgitter LG1 "
@
b Uberwachungssignal is
Es liegen keine kritischen Stempelarretierung
Situationen vor PL>d
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Sichere Bewegungssteuerung
Sicherheitsbezogenes Blockschaltdiagramm (Sensorik & Signalerfassung)

lhr CE-Partner

Sensorik + Signalerfassung

Logikschaltbild

Uberwachungssignal |
Schutztir ST1

Uberwachungssignal | |
Schutztlr ST2
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Empféangersignal | |
Lichtgitter LG1

Uberwachungssignal | |
Stempelarretierung
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Sicherheitsbezogenes
Blockschaltdiagramm
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Sichere Bewegungssteuerung
Sicherheitsbezogenes Blockschaltdiagramm (Aktorik) Ihr CE-Partner
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Sichere Bewegungssteuerung

Sicherheitsbezogenes Blockschaltdiagramm (Aktorik) T
Aktorik
| Bewegungssteuerung Sicherheitsbezogene
Reaktionstyp: C ﬁ Reaktionen Typ C
Logikschaltbild Energieunterbrechung ) ¢
Energieumwandlung X
Positionssicherung X

Sicherheitsbezogenes
Blockschaltdiagramm

HV?2 1 HV1 1 HV7
Wegeventil Wegeventil Senkbremse
HV4 1 HV3 1 HV6

Wegeventil Wegeventil Entsp. RV
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Bewegliche Maschinenelemente
Reaktionstypen

lhr CE-Partner

i |

Reaktionstypen
Sicherheitsbezogene
Reaktionen Typ A Typ B Typ C Typ D
» Energie-
A .
unterbrechung GEFAHR GEFAHR GEFAHR GEFAHR
[ 4

Energie-
Irrelevant Irrelevant
o umwandlung GEFAHR GEFAHR
Freaer | Positions-
Irrelevant Irrelevant
Fg

sicherung GEFAHR GEFAHR
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lhr CE-Partner

Vielen Dank fur
lhre Aufmerksamkeit
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